


系统慨述

工作模式

测头系统基座

软件

动态性能

运行速度

加速度

扫描速度

测头与精度

ZEISS VAST XT gold 11 

ZEISS VAST gold 11 

ZEISS VAST XTR gold '! 

长度测量误差2)
MPE符合ISO 10360 2: 2009 

HTG宽温选项15」ooζ

EOll:复精度范围
MPL符合150 10360 2: 2009 

扫描误差
MPE符合ISO 10360-4: 2000 
扫描检测时间MPT

形状测量误差回
MPE圆度符合ISO 12181 
(VD INDE 2617表2 2) 

单探幸十形状探测误差
MPE符合ISO 10360 5: 2010 

多探幸十形状探测误差
MPE符合ISO 10360 5: 2010 

多探钳尺寸探测误差
MPE符合ISO 10360 5: 2010 

多探幸十位置探测误差
MPL符合ISO 10360-5:2010 

机动／自动

固定I ZEISS RDS 

ZEISSζALYPSO ZEISS GEAR PRO ZEISS HOLDS 

机动

自动

轴向

袖向

0 70 mm/s 

最大460mm/s （结合安全技术｝

主间 最大800『nm/s

主间 最大2.3 mis' 

最大200mm/s 

主动式扫描与多点触测式测头系统
扫描 测量率高达200点／秒。
数据采集测力可调（50 lOOOmN) 

ZEISS VAST盯gold： 探钳： 最大长度＝ 500mm ， 最大重量 ＝ 500g （含吸盘） ， 最小探针亘径＝ 0.5mm0 

ZEISS VAST gold： 探钳最长＝ 800 mm ， 最重＝ 600g （含吸盘｝， 最小探针直径＝ 0.3 mmo 
ZEISS VAST盯Rgold： 探幸十： 最大长度（固定） =500mm ， 最大长度（旋转） =350mm, 

最大重量＝500g（含吸盘｝， 最小探针直径＝0.5m「n

9/12/8至 12/18/8至 12β0/ 10至 16/24/10至 1日24/15至 20/24/15至
9/16/8 12/24/10 12/42/10 16/42/10 16/42/15 20/42/15 

EO/E150 单位 µm **＋υ350 ** ＋υ350 **+ 1/300 **＋υ300 **+ 1/300 **＋υ300 

EO/E150 单位 µm **＋υ150 **＋υ1504) 

RO 单位 µm ** ** ** ** ** ** 

THP 单位 µm ** ** ** ** ** **

单位s ** ** ** ** ** ** 

RONt(MZO)单位 µm ** ** ** **.0 ** ** 

PFTU 单位 µm ** ** ** ** ** ** 

PFTM习 单位 µm ** ** ** ** ** ** 
** ** ** 

PSTM丑 单位 µm ** ** ** ** ** ** 

PLTM功 单位 µm ** ** ** ** ** ** 
** ** ** ** 

1）验收测世时摞幸十怔度60mm ， 挥斩草徨8 mm ， 并适用于其它探针（申3 x 33 mm、申5 x 50 mm、申B x 114mm和中12 x 92 mm已经过测世1
2）测量长度t单位为mm
3）符合指定的擎件
4）适用于12月818、12/18/10、12尼4甩及12/24/10
5）仅适用于ZEISS VAST 盯Rgold

6）圃度测量中扫描速度为5mm/s ， 露雄为50UPR 



ZEISS RDS D 

ZEISS VAST XXT ! 

ZEISS RDS D动态旋转测座 ， 可选配光学与接触式测头系统。
采用侧面旋转技术的动态旋转测座于两个方向均可实现土180°旋转 ， 步距角2.5° '
主闯旋转位置可达20736个。 采用ζAA技术 ， 极大的节约了探针校准与检测时间。

适用于ZEISS RDS D的扫描与多点触测式测头系统。 扫描测量率达150点／秒
使用T日模块时 ， 探针长度＝30 150mm ．最长加长杆＝100 mm；最大探针重量＝15 g; 

最小探幸十亘径＝03 mm. 

9/12/8 至 12/18/8 至 16/24/10 至 16/24/15 至 20/24/15 至

9/16/8 12/42/10 16/42/10 16/42/15 20/42/15 

长度测量误差2) EO/ E40 单位 µm 1.6+1/350 2 .2＋υ300 3.9+1/250 4.9+1/250 5.5＋υ200 
MPE符合ISO 10360 2: 2009 

HTG宽温选项15-30℃ EO/ E40 单位 µm **+ 1/150 **+1/150可

扫描误差 THP 单位 µm ** ** ** ** **

MPE符合ISO 10360-4: 2000 
扫描检测时间MPT

单位s ** ** ** ** ** 

形状测量误差 RONt(MZCI）单位 µ m ** ** ** ** ** 
MPE圆度符合ISO 12181 
(VDINDE 2617表2.2)

单探针形状探测误差 PFTU 单位 µm ** ** ** ** ** 
MPE符合ISO 10360-5: 2010 

ZEISS ViScan31 配备自动聚焦功能的光学二维影像测头系统， 适用于ZEISS RDS D。
工作距离（取决于镜头） :75 90 mm0 

9/12/8 至 12/18/18 至 16/24/10 至 16/24/15 至 20/24/15 至

9/16/8 12/42/10 16/42/10 16/42/15 20/42 /15 

长度测量误差2) EB(XY) 单位 µm 1041＋υ350 10•）＋υ300 104l+U250 104l+U250 104）＋υ200 

MPE符合ISO 10360子：2011

影像探测误差 PFV2D 单位 µm 10 41 10 4) 10 4) 10 4) 10 41 
MPE符合IS010360-7:2011 

ZEISS Li neScan3l呵 激光三角测头系统， 适用于ZEISS RDS-D。

布
9/12/8 至 12/18/8 至 16/24/10 至 16/24/15 至 20/24/15 至

9/16/8 12/42/10 16/42/10 16/42/15 20/42/15 

测量范围25mm 
工作距离63mm 

探测误差回 PF (OT) 单位 µm 12 12 12 12 12 
MPE符合ISO 10360 8:2013 
RMS 1 Sigma 单位 µm 4 4 4 4 4 

测量范围50mm
工作距离94mm

探测误差句 PF (OT) 单位 µm 20 20  20 20 20 
MPE符合ISO 10360 8:2013 
RMS 1 Sigma 单位 µm 5 5 5 5 5 

测量范围100mm
工作距离220mm
探测误差由 PF (OT) 单位 µm 50 50 50 50 50 
MPE符合ISO 10360 8:2013 
RMS 1 Sigma 单位 µm 10 10 10 10 10 

1）配.TL3模块的验收测愤z 使用操针＊度50mm ， 挥斩草徨3mm
2）测量＊度t单位为mm
3）使用光学测头需对接触式测头枝准i例如ZEISS VAST X盯｝
4）基于ZEISS Vi Sean x 1倍先幸镜头
5）潭先尊组2M z只要来使用先幸仪器｛例如放大镜、 镜头元件、 盟运镜1进行先束禀焦 ， 事也短时间（ 0.25秒｝肉’露于光南范E内的可见撒先光束对眼睛是无害的。
目探测误差剩lit位于斓量菇圈中典并基于无光泽罪面璋悻（革佳30mm）进行。惊据巴0 1036［陆PF(Oη囊征D.95%,Tr,Opt
7）适用于12/18础， 12/1即10, 12/24/8 ：／且12/24/10
8）圃度测量中扫描速度为5mmls ， 耀边为50 UPR 
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